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su blocaje.

. Vista anterior de la torre con su cadena de transmision y barra de deslizamiento. Detalle del garfio inferior con

Vue antérieur de console, avec la chafne de transmission et barre-glissiere du mouvement. Détail de |a griffe du

bas avec sa blocage.

Wiew of a knee. Slide-guides, setting chain and pignon drive. Sight of the locking og the under clamping dog.

2. Brazo placador de costeros (opcional) vy brazo expulsor neumaticos.
Bras de f?|eV§Q? des produits (optional) et bras ejecteur pneumatiques.
Pneumatics lifting arm (optional) and ejector-arm.

3. Gira-tronoos incorporado (opcional).
Retourneur a chaines incorporé (optional).

Option. Log-turners.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Apertura maxima torre—hoja. . . ... .. ..
Altura maxima entre pincho superior y apo-
AP EERE, -1 oo ¢ i yrare % hielo s Bommip g 8 B R
NUumero de ejes porgarra . . . . ...« ....-
Cubierta del chasis en chapa estriada . . . . . .
Arrastre de garras mediante cadena templa-
dadepaso........... TEAR To s
Casquillos de deslizamiento SKF autolubric.
Garras neumaticas monopresion . .. ... ...
Un brazo expulsor horizontal por garra
T T e e e P S S
Blocaje automatico de las garras inferiores,
mediantecremallera. . . ................
Apertura entre pincho y apoyo con o sin
L o T T
Deposito suplementario de aire a presion. .
Desplazamiento hacia atras de |as garras
para salvar la hoja en el retroceso. ... . ...
Division electronica digital con visualizadores
Cableado y sistema portacables para alimen-
tacitn'del Garre: , . . . i v v chw s a
Pupitre de mando a distancia. . .. ........
Numerodegarras. . ...........c.oun--
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Quverture Mmaxime . ... .....coovvervvenen:

Hauter maxime sous griffes . . .............

Nombre d‘essieu par glisieres . .. .. .........

Garnissage plancher en tole strié .. ........ .
Entrainement consoles par chalnes au pas de. .
Glissiares ORGSR P, . « v« « gy gmoss o mos
Griffes pneumatiques monopression. . ... ...
Dossiéres pneumatiques télécommandees. . . . .

Blocage griffe du bas par crantage. . . ........

Saillie des griffes avec ou sans les dossiéres. . . .
Reservoir air comprimé. . .. ...............

Dégagement retour de lame par recul des

Division électronique digital avec visualisateurs

Alimentation électro-pneumatique du chariot
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Pupitre de commande pour scieur debout. . . ..

Nombre des consoles. . . .. ...............
Pourgrumes de. . . ..c.. .o it e

SPECIFICATIONS

Maximal opening . ........... ...
Maximal height under clamping dogs. . . . . .
Number of axlesaslide...............

Floor chequered plate. . . ..............
Movement of consoles through chains with
picht of BB . . . covsn v in e e
SKF roundslides. . . ..................
Pneumatic clamping dogs Pressure. . . .. ..

Pneumatic backing with remote control. .

Locking of the under clamping dog. . .. . ..
Clamping dogs positions (with or without
backings). . . - . v
Compressed airtank. .. ...............
Clearing during carriage return by knee of-
settingelectric. . . ...................
Electricdivision. . .. ........ ... Cizames

Remoate central control desk for standing operator.
Number of knees;. . . ... __2 3

775 mm.
625 mm.

25’4 mm
@75 mm.
6/8 bar

20-80 mm.

Weight of the log. . . . . . . 2000 2.500

4
3.000 kgs.



